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Fachkraftemangel
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Lebenszyklusanalyse



Pha viega
Ideensammlung - Robotik in der TGA -

Arbeitssicherheit (Zusammenarbeit mit Robotern)
Einsatz in Gefahrensituationen -
Kosten, Normen, Zeit

Qualitatssicherung




Kategorisieren

Hindernisse

Arbeitsschutz
Anschaffungskosten,
Ausbildung

Datenverfugbarkeit

Haftung, Richtlinien, etc.

Prozesse mussen sich andern

Andere Planung notwendig

Probleme, z.B. Bewehrung bei

Bohrung
Mehr Ordnung auf der

™ . 1
Dduslelle

Potenziale

Einsatz in
Gefahrenbereichen

Zeitersparnis
Besser Qualitat

Einsatz bei schlechter
Zuganglichkeit

Einsatz von anderen
Materialen (3D Druck)

Personalmangel begegnen

Dokumentation,
Nachweisfuhrung

Einsatz in Verbindung mit
Gefanrstofien

£ viega

— Robotik in der TGA

Losungsansatze

Roboter reicht und liefert Werkzeuge
und Materialen an

Durchfuhrung von Wartungsaufgaben
(Inspektionen)

Unterstutzung beim Aufmal,
Scanning, Bestandserfassung

Ruckmeldung vom Roboter in der
Planung

Unterstutzung bei schweren Arbeiten
(heben von Bauteilen)

Unterstutzung bei hochprazisen
Arbeiten (Ruckmeldung, Support)



First Next Step TR
— Robotik in der TGA

Bestehende Losungen verbessern und ausbauen (z.B. Bohrung)

Mehr Einsatz von Robotik in der Vorfertigung (Fliel3fertigung)

Einsatz von mobilen Robotern fur die Qualitatskontrolle (Aufnahmen, Scans, etc.)
Kontrolle von bestimmten Arbeiten (Brandschutzklappen)

Vorhandene Prozesse Uberdenken — sind Ablaufe fur Roboter geeignet

Neue Fugetechniken untersuchen (Was kann der Roboter am besten?)
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